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координаты соответственно, t — время, t1(s, φ), t2(s, φ), t3(s, φ) — безразмерные мем-
бранные усилия [3], ε — естественный малый параметр. Параметры κ, τ вводятся в [2] и
учитывают поперечные сдвиги слоев друг относительно друга.

Предполагается, что оболочке сообщаются начальные скорости и перемещения, лока-
лизованные в окрестности нулевой образующей. На краях оболочки s = s1(φ), s = s2(φ)
заданы условия шарнирного опирания.

Решение поставленной задачи строится с использованием асимптотического ком-
плексного ВКБ-метода [4] в виде суперпозиции n волновых пакетов, локализованных
в окрестности подвижной образующей φ = qn(t).

Условия разрешимости задач, получаемых в первом, втором и третьем приближени-
ях соответственно, дают относительно простые дифференциальные уравнения, описы-
вающие связь основных динамических характеристик n-го волнового пакета. Их чис-
ленное решение позволяет изучить влияние различных параметров задачи на движение
волновых пакетов по поверхности оболочки.
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Об ограниченности частно-интегрального оператора
типа потенциала в весовом анизотропном пространстве Лебега

И. В. Барышева (Липецк, Россия)

Пусть Rn = Rm × Rn−m — евклидово пространство и x = (xα, xα), где xα ∈ Rm,
xα ∈ Rn−m (1 ≤ m ≤ n), а α, α — мультииндексы, дополняющие друг друга до полного
мультииндекса (1, 2, . . . , n).

Обозначим через L
w(x)
p (Rn) весовое анизотропное пространство Лебе-

га, где мультииндекс p=(p1, p2, . . . , pn), pi>1, w(x)= (w1(x1), . . . , wn(xn)),
wi(xi)>0 (i=1, n), норма в котором определяется равенством ∥u∥

L
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( ∫
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. . .
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|u(x)|p1w1(x1)dx1

) p2
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. . . wn−1(xn−1)dxn−1

) pn
pn−1

wn(xn)dxn
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pn

. Если

wi(xi)≡1 (i=1, n), то получим анизотропное пространство Лебега Lp(Rn) [1, с. 9].
Частно-интегральным оператором (ЧИ-оператором) в Rn, отвечающем ядру κ, на-

зывается выражение (K
(m)
α u)(x) =

∫
Rm

κ(x; tα)u(tα;xᾱ) dtα, где x = (xα, xᾱ) и 1 ≤ m ≤ n.
Оператор

(K(λ)
m u)(x) =

∫
Rm

k(x; tα)

|xα − tα|λ
u(tα;xᾱ) dtα, λ < m. (1)

называется ЧИ-оператором типа потенциала Рисса. В частном случае при m = n опера-
тор (1) является классическим интегральным оператором типа потенциала (см. [2]).
Обычно для ЧИ-оператора справедливо правило Калитвина–Ляхова ограниченности
действия в анизотропном пространстве Lp [3, с. 44], [4].
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Теорема. Пусть 1
p
+ 1

p′
= 1, ν > 0 и функции u(tα;xᾱ)∈L(p, p2)(Rm,Rn−m),

k(x; tα) ∈ L
(w1(xα), w2(xᾱ), w3(tα))
(p, pp′, pp′) (Rm,Rn−m,Rm). Тогда при m

(p′)2
− ν < λ < m

(p′)2

∥K(λ)
m u∥Lp(Rn)≤A∥u∥L(p,p2)(Rm,Rn−m)∥k∥L(w1(xα),w2(xᾱ),w3(tα))

(p, pp′, pp′) (Rm,Rn−m,Rm)
, где w2(xᾱ)≡1,

w3(tα)= (|tα|2 + 1)
νpp′
2 , w1(xα)=


(|xα|2 + 1)−

λp
2 , ν(p′)2 > m,

(|xα|2+1)−
λp
2 (1+ ln(|xα|2+1))

p

2(p′)2 , ν(p′)2 = m,

(|xα|2 + 1)
− p(λ−ν+m/(p′)2)

2(p′)2 , ν(p′)2 < m.
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Неединственность решений обратной задачи теплопроводности
В. Т. Борухов, Г. М. Заяц (Минск, Беларусь)

Рассмотрена обратная задача теплопроводности

c(T )
∂T

∂t
=

∂

∂x

(
λ(T )

∂T

∂x

)
, x ∈ (0, b), t ∈ (0, tf ), (1)

T (x, 0) = T (x), x ∈ [0, b], T (0, t) = g1(t), T (b, t) = g2(t), t ∈ [0, tf ], (2)

T (x∗, t) = T̃ (t), x∗ ∈ (0, b), t ∈ [0, tf ], (3)

в которой неизвестным, помимо температуры T (x, t), является коэффициент теплопро-
водности λ(T ).

Согласно критерию Фролова [1] задача восстановления луча {kc(T ), kλ(T )|k > 0}
по температурному полю T имеет неединственное решение тогда и только тогда, когда
функция T имеет вид бегущей волны

T (x, t) = u(f1), f1(x, t) = x+ h1t+ h2, h1, h2 − const,

либо имеет автомодельное представление

T (x, t) = u(f2), f2(x, t) =
x+ h1

(h2 − t)1/2
+ h3, h1, h2, h3 − const, h2 − tf > 0.

Теорема. Пусть правые части равенств (2), (3) имеют вид

T (x) = u(f(x, 0)), g1(t) = u(f(0, t)), g2(t) = u(f(b, t)), T̃ (t) = u(f(x∗, t)),

где u(f) — строго монотонная функция, f(x, t) = f1(x, t) либо f(x, t) = f2(x, t). Тогда
решешие обратной задачи (1)–(3) неединственно и задается формулой

λ(T ) =
1

u′(u−1(T ))

(
h1

∫ u−1(T )

f01

c(u(s))u′(s)ds+ l

)


