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РЕФЕРАТ 
 

Дипломная работа, 35 с., 9 рис., 4 источника. 

ОПТИМАЛЬНОЕ УПРАВЛЕНИЕ, ОПТИМАЛЬНЫЙ РЕГУЛЯТОР, 

РЕАЛЬНОЕ ВРЕМЯ, ПРИНЦИП МАКСИМУМА. 

Целью данной работы является исследование алгоритма для построения 

оптимального регулятора, используемого для нахождения оптимального 

управления задачи оптимизации, а также доказательство принципа максимума 

для исходной задачи, путем сведения к задаче линейного программирования. 

Основными методы исследования являются методы оптимизации. 

Результатом исследования является алгоритм построения оптимального 

регулятора, для нахождения оптимального управления задачи оптимизации. 
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ABSTRACT 
 
Graduation work, 35 p., 9 pictures, 4 sources. 

OPTIMUM CONTROL, OPTIMUM REGULATOR, REAL TIME, 

MAXIMUM PRINCIPLE. 

The aim of this work is to study an algorithm for constructing an optimal 

controller used to find the optimal control of the optimization problem, as well as to 

prove the maximum principle for the original problem by reducing it to a linear 

programming problem. 

The main research methods are optimization methods. 

The result of the study is an algorithm for constructing an optimal controller 

to find the optimal control of the optimization problem. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


