
Левая часть этого равенства аналитична в К\, правая — в Кг- Отсюда, применяя теорему об аналитическом продолжении, заключаем, что функ­ция
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аналитична в объединении /\i U Кг- Более того, беря в качестве значений функции f{z) на dKi  и д_К2 соответствующие предельные значения из (6), покажем, ч т о / ( г ) П  ^{Кг)-Так как g o { a ) = g 2 { b ) = Q ,  то предельные значения на dKi  и дКг соот­ветствующих интегралов типа Коши из (6) //-непрерывны там, причем с показателем /ч>1/2 (см. [2, с. 53]). Отсюда но теореме С. Н. Бернштей­на [3, с. 394] заключаем, что интегралы, входящие в (6), принадлежат пространствам W[Ki)  и ^̂ '(/<2) соответственно. Таким образом, в первой строке правой части (6) записана функция из W(Ki) ,  а во второй — из 
^V{Kг)- Отсюда следует, что должно быть f { z ) ^ W ( K i )  П ^(Кг)  - Если обе функции bi(z) и Ьг(г) нигде не обращаются в нуль, то общее решение уравнения ( 1) можно найти из (6) при произвольной функции / ( г ) е  e lK ( K i)  П ^{Кг)-  В случае, когда хотя бы одна из функций bi(t) или йг]/) имеет нули, введем в рассмотрение дивизор Аг'-= (bi-Ьг) - Пусть 
P(z)  — многочлен, дивизор нулей которого в точности совпадает с диви­зором Аг, а Q(z)  — интерполяционный многочлен Эрмита, такой, что он и его производные до соответствующих порядков во всех точках дивизо­ра Аг равны соответствующим значениям правой части равенства (6). Многочлены с указанными свойствами всегда существуют, причем мно­гочлен Q(z) определяется однозначно, а многочлен P(z) — с точностью до постоянного множителя. Задавая произвольно функцию /1 (z) ^ W ( K i )  П Л'Е(/(2), положим в (6) f ( z ) = Q ( z ) - j - P ( z ) f i ( z ) .  Отсюда и из (6) нахо­дим общее решение уравнения (1):"  ' '  '
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\Кг,где 61(2), Ь г ( г ) ,  gi(z)  — из (3), ^̂2(2) — из (4). Принадлежность правых частей равенства (7) соответствующим кольцам обеспечивается налагае­мыми ограничениями и выбором функций Q, Р,  fi- В случае, когда обе фукнцни bi(z),  Ь г ( г )  нигде не обращаются в нуль, следует положить в (7) Q’(2) = 0, Я (2) =  1.
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В. И. П Р УС О В

Н А П Р Я Ж ЕН Н О -Д ЕФ О Р М И РО В АН Н О Е СОСТОЯНИ Е ПОЛОСЫ  
ПОД Д ЕЙ СТ В И ЕМ  С О СР ЕД О ТО Ч ЕН Н О Й  СИ Л ЫНапряженно-деформированное состояние бесконечной полосы под действием заданных усилий или заданных перемещений на ее границах, а также смешанная задача, исследовались в [1—3].
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в настоящей работе рассматривается задача статики о напряженно- деформированном состоянии однородной изотропной полосы, жестко за­щемленной на неподвижном основании, под действием силы, приложен­ной к точке внутри полосы.Пусть (— Я  <  г/ <  0) — область комплексной плоскости г =  .v +  -Ь гу, занимаемая полосой ширины Я ; L {у =  0) и L i {у =  — Я) — верх­ний и нижний контуры полосы. В точке Zq =  — ih приложена сила P q =

=  2.1 (1̂ .1 А-) ’ =  3 — 4v; V — коэффициент Пуассона.Предполагается, что внешняя нагрузка на верхней границе отсутст­вует, деформация полосы плоская, упругая.Напряженно-деформированное состояние полосы в произвольной точ­ке определяется по формулам [4]:<7у =  2 [Ф(г) -ь ф (г )] ,
— = Ф { г )  — Ф { г ) Р - { г  — г ) Ф' { г ) ,2р {и 4- iv) =  к(р (г) +  ф (г) — (г — г) Ф (г).

7 — гХ =  ф (г) — ф (г) +  (г — г) Ф (г) ^  С ,̂где Ф (г) — аналитическая функция комплексного переменного г — х -j- iy,  Ф (г) == J  Ф (г) dz\ о ,̂ о ,̂ х у̂ — компоненты напряжений; и и о — компонен-
у) (-V. у)ты перемещений; X  =  J  Я-(/ У) ^ =  J  (х, y)dx', Ci — произ­вольная постоянная.В соответствии с постановкой задачи необходимо удовлетворить гра­ничным условиям:X  =  0; 7  =  0 на L , и =  0; и =  0 на (1)—(2)Очевидно, что условия (1), (2) выполняются, если функция Ф (г) удовлетворяет условиям:7  =  Re [ф (г) — ф (г) 4- (г — г) Ф (г)] = 0  на L,  (3)— X  =  Im [ф (г) 4- ф (г) — (г — г) Ф (г)] = 0  на L,  (4)

2\ш =  Re [хф (г) ф  ф (г) — (z — г) Ф (г)] =  0 на L i, (5)
2yv =  fm [ Х ф  (z) — ф (z) 4- (7— z) Ф (z)] = 0  на L^. (6)Пусть в (3) и (4)

Ф (г) —  ф (Z) (7— Z) Ф (Z) =  %  (г) —  фо (г) -  (7— г) Ф „  (г) 4 -+  ( 7 - 2 ) [ 7 i (z ) - 7 i (7 )]- 4 г ( 7 - г ) [ 7 ,( г ) - Я ( 7 ) ] ;  z e 5 -  (7)и ф (2) +  ф (г) — (Z — 2) Ф (z) =  Фо (Z) -  %  (2) —  (2 — Z) Ф„ (Z) —-  (2 ~  z) [7i (z) -  (7)] -  i ( 7 -2 )  [Я  (2) -  (7)], z e  5- ,где фо(2) =  j  [A, (x)- ' r  B, {x)]dx-  % (2) =  | [ A , { x ) - b , {x )] dx-

(8)
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= (3(2Я-/1);
3H

■ Zo) ' fsh y (z — ?o))'“— /г); 9i (т); 7̂., ("t)—действительные функ-Из уравнений (7) и (8) находим:Ф(2) =  сро(г), (9)— Ф (г) г (2 — 2) Ф (г) == — фо (г) Я  (г — г) Ф„ (г)-г (z — г) [Л  (г) — Fi  (2)] I (2 — 2) [F,  (г) — f 2 (2)]. (10)Подставив правые части выражений (9) и (10) в граничные условия (5) II (6) II применив затем формулы Сохоцкого—Племмеля [1], получим
R e  [хфо (/) -I- Фо (О —  2/ЯФо-(01 —  2 Я 9 ., (л:) =  0- 
1гп [хфо ( 0  —  Фо ( 0  +  2 1 Я Ф о (0 1  — 2Hq^  (х) =  О,

( И )

( 12)где t = x —iH.  Выражения (11), (12) вполне определяют функции <7i(x) и qiix) .  Зная их выражения, можно найти компоненты напряжений и пе­ремещений в любой точке области 5~. В частности, для перемещений на верхнем контуре полосы получены формулы:
“ М = 4 г ( K - l ) ( a r c t g j | ^ -arctg

v{x) Уо4л|,1 •Z-+ 1 1„  ch ух  2 ch ух
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sh |3х sin а
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4yh cos yh ■ sh yx

cos yh 2
4yh ■ sin yh • cliY-V ch 2yx — cos 2yh

In ch 2yx — cos 2yhch (lx +  cos a  , ch f)X — cos a  '
Ha рисунке показаны результаты численных расчетов вертикальных и горизонтальных компонент перемещений на поверхности однородного изотропного слоя грунта под действием сосредоточенной силы, приложен­ной к точке, находящейся внутри него. При этом в расчетной схеме пред­полагалось, что грунт, имеет следующие характеристики:В = 2(1 +V) =  2873 - Ю  ̂ кгс/см^ X =  1,6777; =  ЮОО кгс; Я  =  25 м;/г =  9 м.

21.34

20

Таким образом, в статье предло­жен эффективный метод (рещение задачи представлено в аналитиче­ском виде) для расчета напряженно- деформированного состояния полосы под действием сосредоточенной си­лы, приложенной к точке внутри по­лосы. Комплексные потенциалы Ко­лосова — Мусхслищвили представле­ны с помощью гиперболических функций, что исключает их осцилля­цию при анализе напряженно-дефор­мированного состояния полосы на бесконечности. Для численного рас­чета перемещений на поверхностиполосы получены простые формулы, не требующие моигных вычислитель иых средств.

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 /.,«Результаты численного расчета переме­щений на поверхности полосы:/ — горизонтальная. 2 — вертикальная состав- утяющие перемещенш!

47



Список литературы1. Л е б е д е в  Н.  Н. ,  С к а л ь с к и й  И.  П. ,  У ф л я н д  Я- С. Уравнения математи­ческой физики. М., 1959.2. П р у с о в  В. И. // Вести. Белорусского ун-та. Сер. 1: Физ. Мат. Мех. 1986. № 3. С. 52.3. У ф л я н д Я. С. Интегральные преобразования в задачах теории упругости. М., 1963.4. М у с х е л и ш в и л и  Н. И. Некоторые основные задачи математической тео­рии упругости. М., 1966.
Поступила D редакцию 03.06.87.

У Д К  801.73:681.3
Н. К. Р У  Б А Ш  КО, И. В. СОВ П ЕЛЬ

АВТОМАТИЧЕСКИЙ КОНТРОЛЬ ТЕКСТОВ 
ЕСТЕСТВЕННЫХ ЯЗЫКОВ. IОдним пз важнейших условий эффективного функционирования си­стем обработки естественно-языковой (ЕЯ) информации как средства описания действительности и коммуникации с вычислительной системой является наличие в них подсисте.мы автоматического контроля данных (А К Д ). Исчерпывающий А К Д  затрагивает не только морфологический, но и синтаксический и семантический уровни ЕЯ, а если говорить о его структурных уровнях, то уровень слов, конфигураций, фраз, предложе­ний, дискурсов, текстов и включает корректировку как орфографии (бу­дет рассматриваться именно этот случай), так и стиля.Ошибки в сообщениях возникают по нескольким причинам. Очевидно, что обобщенная схема линии ЕЯ коммуникации I в плане этапностн пе­редачи информации может быть представлена следующим образо.м;«о Gj «2 «*-1 ЙДI—>.|— >. ... I— >1 , где ао — источник информации; ai, . . . , Uh-i — так на- зывае1мые релейные станции (одновременно приемники и источники ин­формации); ah — конечный пользователь (приемник информации); каж­дой дуге (а,-, Ui+i),  t = 0, k— 1 соответствует определенный «технический» тип коммуникации (радиоволны, провода и т. п.).Первый источник ошибок может быть связан с техническими аспекта­ми коммуникации, второй — с тем, что именно человек посылает сообще­ния (речевой ввод, ввод оригинальных или отперфорированных текстов и т. п.) как в случае ао, так и в случае ai, Ог, . . . ,  au-i- Специальные ин­струкции на формат сообщений не всегда соответствуют как формально­му синтаксису, так и заранее определенному словарю. Следует отметить, что в этом случае существуют некоторые законо.мерности «производства» ошибок, которые могут и должны учитываться при построении алгорит­мов их распознавания и корректировки.При проектировании средств А К Д  необходимо иметь в виду некото­рые важные характеристики систем ЕЯ коммуникации [1].Будучи, как правило, системами реального времени, они требуют ми­нимальных временных затрат на корректировку, интерпретацию и, если необходимо, доступ к соответствующей базе данных, а также аккурат­ности и надежности; системы должны быть в состоянии обработать огра­ниченный ЕЯ и быстро идентифицировать случаи, невозможные для авто­матической обработки.Принято различать две стратегии автоматического контроля ЕЯ ин­формации: исчерпывающий контроль и контроль переменной глубины, который способен на тщательную обработку отдельных, наиболее важ­ных или наиболее вероятных с точки зрения возникновения ошибок ча­стей сообщения.Предпосылкой для успешного решения проблемы А К Д  является 4-кратная избыточность ЕЯ, а также возможность формализации описа­ния основных типов ошибок.
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