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РЕФЕРАТ

Дипломная работа: 33 страницы, 6 литературных источников, 8 иллюстра-
ций.
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ТОЙЧИВОСТЬ, МЕЖВИДОВОЕ ВЗАИМОДЕЙСТВИЕ, МОДЕЛЬ «ХИЩ-
НИК–ЖЕРТВА»

Объект исследования — динамическая система Лотки–Вольтерры.
Предмет исследования — классическая и обобщённая системы Лотки–

Вольтерры.
Цель –– обобщение динамической системы Лотки–Вольтерры, исследова-

ние устойчивости положения равновесия динамической системы.
Методы исследования –– методы исследования динамических систем.
Полученные результаты –– в работе исследованы динамические систе-

мы Лотки–Вольтерры. Построены обобщения классической модели «хищник–
жертва». Рассмотрены условия устойчивости положения равновесия обоб-
щённой системы.

2



ABSTRACT

Diploma thesis: 33 pages, 6 reference sources, 8 figures.
Key words: DYNAMICAL SYSTEM, SINGULAR POINTS, STABILITY,

INTERSPECIES INTERACTION, THEMODEL OF THE «PREDATOR–PREY»
Object of research — the Lotka–Volterra dynamic system.
The subject of the study — the classical and generalized Lotka-Volterra systems.
The purpose of the study — generalization of the Lotka-Volterra dynamical

system, Study of stability of the equilibrium position of a dynamic system.
Methods of research — research of stability of the equilibrium position of a

dynamic system.
Obtained results — dynamic systems of Lotka–Volterra are researched. Generalizations

of the classical model «predator-prey» are constructed. The stability conditions
of the equilibrium position of the generalized system are considered.

3



РЕФЕРАТ

Дыпломная работа: 33 старонкi, 6 лiтаратурных крынiц, 8 iлюстрацый.
Ключавыя словы: ДЫНАМIЧНАЯСIСТЭМА,ЛIНЕАРЫЗАВАНАЯСIСТ-

ЭМА, АСАБЛIВВЫЯ ПУНКТЫ, УСТОЙЛIВАСЦЬ, МIЖВIДАВАЕ ЎЗА-
ЕМАДЗЕЯННЕ, МАДЭЛЬ «ДРАПЕЖНIК–АХВЯРА»

Аб’ект даследавання — дынамiчная сiстэма Лоткi-Вальтерры.
Прадмет даследавання — класiчная i абагульненая сiстэмы Латкi–Вальтерры.
Мэта — абагульненне дынамiчнай сiстэмы Латкi–Вальтерры, даследаванне

ўстойлiвасцi становiшча раўнавагi дынамiчнай сiстэмы.
Метады даследавання — метады вывучэння дынамiчных сiстэм.
Атрыманыя вынiкi — у працы даследаваны дынамiчныя сiстэмы Лоткi–

Вальтерры. Разгледжаны ўмовы ўстойлiвасцi становiшча раўнавагi абагуль-
ненай сiстэмы.
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