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РЕФЕРАТ 

 
Дипломная работа: 59 страниц, 20 рисунков, 18 использованных 

источников, 2 приложения. 

УЛЬТРАЗВУКОВОЙ ДАТЧИК, ИНФРАКРАСНЫЙ ЛОКАТОР, 

КАРТА ГЛУБИНЫ, НАВИГАЦИОННАЯ СИСТЕМА, НАВИГАЦИОННОЕ 

ПРИЛОЖЕНИЕ, ОПТИКО-ЭЛЕКТРОННОЕ УСТРОЙСТВО. 

Объект исследования – система ориентации в пространстве людей с 

ограниченными возможностями. 

Цель работы–разработать алгоритм работы оптико-электронного 

устройства. 

В исследовании рассматривались системы ориентации, разработанные 

на основе ультразвуковых датчиков, инфракрасных локаторов и оптико-

электронного устройства. После изучения существующих систем 

ориентации, было принято решение разрабатывать оптико-электронное 

устройство, т.к. в устройствах такого типа было выявлено меньше 

недостатков в сравнении с другими системами. 

В процессе выполнения дипломной работы был разработан алгоритм 

работы оптико-электронного устройства системы ориентации слепых и 

слабовидящих людей в пространстве, основанный на вычислении карты 

глубины оптимальным методом и на одновременном использовании 

ГЛОНАСС-системы и GPS-приложений.  

  



РЭФЕРАТ 

 
Дыпломная праца: 59 старонак, 20 малюнкаў, 18 выкарыстаных крыніц, 

2 прыкладання. 

УЛЬТРАГУКАВЫ ДАТЧЫК, ІНФРАЧЫРВОНЫ ЛАКАТАР, КАРТА 

ГЛЫБІНЯЎ, НАВІГАЦЫЙНЫЯ СІСТЭМЫ, НАВІГАЦЫЙНАЕ 

ПРЫКЛАДАННЕ, ОПТЫКА-ЭЛЕКТРОННЫЯ ПРЫЛАДЫ. 

Аб'ект даследавання - сістэма арыентацыі ў прасторы людзей з 

абмежаванымі магчымасцямі. 

Мэта працы - распрацаваць алгарытм працы оптыка-электроннай 

прылады. 

У даследаванні разглядаліся сістэмы арыентацыі, распрацаваныя на 

аснове ўльтрагукавых датчыкаў, інфрачырвоных лакатараў і оптыка-

электроннай прылады. Пасля вывучэння існуючых сістэм арыентацыі, было 

прынята рашэнне распрацоўваць оптыка-электронныя прылады, бо у 

прыладах такога тыпу было выяўлена менш недахопаў у параўнанні з іншымі 

сістэмамі. 

У працэсе выканання дыпломнай працы быў распрацаваны алгарытм 

працы оптыка-электроннай прылады сістэмы арыентацыі сляпых і са слабым 

зрокам людзей у прасторы, заснаваны на вылічэнні карты глыбіні 

аптымальным метадам і на адначасовым выкарыстанні ГЛОНАСС-сістэмы і 

GPS-прыкладанняў. 

 

 

 

 

  



ABSTRACT 

 

Thesis: 59 pages, 20 figures, 18 sources, 2 applications. 

 

ULTRASONIC SENSOR, INFRARED LOCATOR, DEPTH MAP, 

NAVIGATION SYSTEM, NAVIGATION APP, OPTICAL ELECTRONIC 

DEVICE. 

The object of research is the system of orientation in space of people with 

disabilities. 

The purpose of the work is to develop an algorithm for the operation of an 

optoelectronic device. 

The study examined orientation systems developed on the basis of ultrasonic 

sensors, infrared locators and an optical electronic device. After studying the 

existing orientation systems, it was decided to develop an optiko-electronic device, 

since devices of this type revealed fewer deficiencies in comparison with other 

systems. 

In the process of doing the thesis, an algorithm was developed for the 

operation of an optoelectronic device for the orientation of blind and visually 

impaired people in space, based on calculating the depth map by the optimal 

method and on the simultaneous use of the GLONASS system and GPS 

applications. 

 


