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Дипломная работа содержит: 40 страниц, 15 изображений, 10 таблиц, 9 источников.
Ключевые слова: поверхностный сгибатель, глубокий сгибатель, конечно-элементный расчет, компьютерное моделирование.
В дипломной работе рассматривалась кость среднего пальца левой руки со всеми  связками и сухожилиями.
Цель дипломной работы – определение углов поворота фаланг неповрежденного пальца со всеми сухожилиями и поврежденного пальца при воздействии функциональной нагрузки, а также оценка изменения подвижности пальца. 
Основными методами исследований являются: пакет для работы с данными компьютерной томографии Mimics Materialize, конечно-элементный комплекс Ansys Workbench 19.1 и программный комплекс SolidWorks. 
В дипломной работе получены следующие результаты:
· произведено компьютерное моделирование системы «Палец - Связки»;
· определены углы поворота фаланг в случае наличия всех сгибателей пальца;
· определены углы поворота фаланг в случае наличия лишь глубокого сгибателя пальца;
· определены углы поворота фаланг в случае наличия лишь поверхностного сгибателя пальца.
                                            

ABSTRACT
Research contains: 45 pages, 35 illustrations, 8 tables, 8 sources
Key words: COMPUTER MATHEMATICS, SURFACE FILLER FDS, DEEP FOLDER FDP, ANSYS WORKBENCH, FINITE - ELEMENTAL CALCULATION.
Diploma considered with multicomponent system "Finger - Superficial flexor of the finger - Deep flexor of the finger" was considered.
The purpose of this work was defining and analyzing of the angles of rotation of finger phalanges relative to moving coordinate systems associated with hinges between phalanges using computer finite element modeling.
The following results were obtained:
· computer simulation of the system "Finger - Bundles";
· angles of rotation of phalanges are determined in the case of presence of all finger flexors;
· angles of rotation of phalanges are determined in the case of only a deep flexor of the finger;
· angles of rotation of the phalanges are determined in the case of the presence of only the superficial flexor of the finger.

This theme has a strong practical base. Its results can be applied by surgeons to assess the mobility of the finger during the operation.
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Дыпломная праца змяшчае: 40 старонак, 15 малюнкаў, 10 табліц, 9 крыніц
Ключавыя словы: КАМП'ЮТЭРНАЕ МАДЭЛЯВАННЕ, ПАВЯРХОЎНЫ ЗГИНАЛЬНИК FDS, ГЛЫБОКІ ЗГИНАЛЬНИК FDP, ANSYS WORKBENCH, КАНЧАТКОВА – ЭЛЕМЕНТНЫ  РАЗЛІК.
У дыпломнай працы разглядалася шматкампанентная сістэма «Палец - Павярхоўны згінальнік пальца - Глыбокі згінальнік пальца».
Мэтай дадзенай дыпломнай працы з'яўляецца вызначэнне і аналіз з дапамогай камп'ютэрнага вядома-элементнага мадэлявання вуглоў павароту фаланг пальца адносна рухомых сістэм каардынатаў, звязаных з шарнірамі паміж фаланг.
У дыпломнай працы атрыманы наступныя вынікі:
· выраблена камп'ютэрнае мадэляванне сістэмы «Палец - Звязкі»;
· вызначаны вуглы павароту фаланг ў выпадку наяўнасці ўсіх згінальнікаў пальца;
· вызначаны вуглы павароту фаланг ў выпадку наяўнасці толькі глыбокага згінальніка пальца;
· вызначаны вуглы павароту фаланг ў выпадку наяўнасці толькі павярхоўнага згінальніка пальца.
Дыпломная праца носіць практычны характар. Яе вынікі могуць быць ужытыя хірургамі для ацэнкі рухомасці пальца пры правядзенні аперацыі
