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Дипломная работа: 45 страниц, 7 источников, 1 таблица, 51 рисунок.

Ключевые слова: ПРОМЫШЛЕННЫЙ МАНИПУЛЯТОР, РОБОТ, МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ.

Объект исследования: Шестизвенные манипуляторы.

Цель исследования: Разработать методические материалы к спецкурсу «Механика роботов»

Методы исследования: Постановка задачи, нахождение необходимой литературы, выбор программного обеспечения и создание приложения.

В результате исследования разработаны методические материалы и мультимедийная презентация к спецукрсу «Механика роботов».

Область применения: образовательный процесс.


РЭФЕРАТ
Дыпломная праца: 45 старонкi, 7 крыніц, 1 табліца, 51 малюнак.

Ключавыя словы: ПРАМЫСЛОВЫ МАНIПУЛЯТАР, РОБОТ, МЕТАДЫЧНЫЯ МАТЭРЫЯЛЫ.

Аб'ект даследавання: Шасцiзвенныя маніпулятары.

Мэта даследавання: Распрацаваць метадычныя матэрыялы да спецкурсы «Механіка робатаў»

Метады даследавання: Пастаноўка задачы, знаходжанне неабходнай літаратуры, выбар праграмнага забеспячэння і стварэнне прыкладання.

У выніку даследавання распрацаваны метадычныя матэрыялы і мультымедыйная прэзентацыя да спецукрсу «Механіка робатаў».

Вобласць выкарстання: адукацыйны працэс.


ABSTRACT
Diploma thesis: 45 pages, 7 sources, 1 table , 51 draws.
 
Keywords: INDUSTRIAL MANIPULATOR, ROBOT, METHODICAL MATERIALS.

The object of study: Six-arm manipulators.

The purpose of research: Develop teaching materials for the special course "Mechanics of robots"

Research methods: Set tasks, find the necessary literature, select the software and create the application.

As a result of research developed methodical materials and a multimedia presentation for the special mechanics “Robot Mechanics”.

Scope: educational process.

