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В работах [1–2] был доказан позиционный принцип минимума —
необходимое условие глобальной оптимальности, усиливающее прин-
цип максимума для непрерывных задач динамической оптимизации,
а в [3–4] — для дискретных и импульсных соответственно. Усиление
фундаментального принципа максимума в указанных классах задач
достигается путем использования позиционных управлений спуска по
функционалу, формируемых в рамках конструкций принципа макси-
мума, но с позиционно возмущенной котраекторией (решением сопря-
женной системы). Эффективность позиционного принципа минимума
(по сути — отсутствие позиционных вариаций спуска на оптимальном
процессе) обусловлена его нелокальностью и свойством алгоритмично-
сти — нарушение на данном процессе сопровождается предъявлением
улучшающего процесса.

Однако все эти результаты получены для задач со свободным
правым концом. В данном докладе внимание сконцентрировано на
их обобщениях для задач с терминальными ограничениями, которые
можно получить методами снятия ограничений (модифицированные,
штрафные лагранжианы и т.п.). Отнюдь не все известные методы это-
го типа оказались приспособленными для реализации поставленной
цели. Некоторые конкретные результаты проведенных исследований и
примеры обсуждаются в докладе.
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