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Доклад посвящен изучению задачи о минимуме функционала

S(u, v) = ϕ1(x(t1)) + ϕ2(y(t2)), (1)

при ограничениях

u(t) ∈ U ⊂ Rr, t ∈ [t0, t1] = T1,

v(t) ∈ V ⊂ Rq, t ∈ [t1, t2] = T2,
(2)

x(t) =

∫ t

t0

[A(t, τ)x(τ) + f(τ, x(τ), u(τ))] dτ, (3)

y(t) =

∫ t

t1

[B(t, τ)y(τ) + g(τ, y(τ), v(τ))] dτ +G(x(t1)). (4)
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Здесь (x(t), y(t)) – (n+m)-мерный вектор, u(t) (v(t)) – r (q)-мерный
(с конечным числом точек разрыва первого рода) вектор управляю-
щих воздействий, t0 < t1 < t2, A(t, τ), B(t, τ) – заданные непрерыв-
ные матричные функции, f(τ, x, u) (g(τ, y, v)) – заданная n (m)-мерная
вектор-функция, G(x) – заданная m-мерная вектор-функция.

В рассматриваемой задаче при некоторых предположениях дока-
зано многоточечное [1-3] необходимое условие оптимальности, особых
в смысле принципа максимума Понтрягина управлений [1, 3, 4].

При этом используется методика работы [5].
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Как известно, во многих работах по математической экономике
(см., напр., [1] или [2]) приводится один и тот же основной вывод
об оптимальном поведении фирмы в условиях совершенной конкурен-
ции для неоклассической задачи производства (максимизация прибы-
ли фирмы на всем пространстве факторов): стоимость предельного
(маргинального) продукта равна цене соответствующего затрачи-
ваемого фактора. К сожалению, на взгляд авторов предлагаемого со-
общения, это утверждение не всегда верно. Более того, его нельзя при-
нимать в виде основного результата, как утверждают многие авторы.
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