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Множество интересных и актуальных прикладных проблем могут
быть записаны в форме вариационных неравенств или задач равно-
весного программирования (неравенств Ки Фаня, задач о равновесии).
Особенно популярны эти постановки в математической экономике, ма-
тематическом моделировании транспортных потоков и теории игр.

В докладе будет сделан обзор результатов недавних работ [1–5],
в которых предложены новые методы решения вариационных нера-
венств

найти x ∈ C : (A(x), y − x) ≥ 0 ∀y ∈ C,
и задач о равновесии вида

найти x ∈ C : F (x, y) ≥ 0 ∀y ∈ C,

где C — замкнутое выпуклое подмножество гильбертова пространства
H, A : H → H — нелинейный монотонный или псевдомонотонный
оператор, F : C × C → R — бифункция, удовлетворяющая условию:
для всех x ∈ C функция F (x, ·) выпукла и замкнута на множестве C.

Основное внимание будет уделено доказательству сходимости и
формулировке новых вопросов. В частности, будут представлены но-
вые результаты о сходимости для следующих алгоритмов.

Алгоритм 1. Двухэтапный алгоритм [1, 2].
Инициализация. Задаем параметр λ ∈

(
0,
√

2−1
L

)
и элементы x0,

y0 ∈ C, где L — константа Липшица оператора A.
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Итерационный шаг. Вычисляем{
xn+1 = PC (xn − λAyn) ,
yn+1 = PC (xn+1 − λAyn) .

Здесь и далее PC — оператор метрического проектирования на C.
Алгоритм 2. Двухэтапный алгоритм Ю.В. Малицкого [4].

Инициализация. Задаем параметр λ ∈
(

0,
√

2−1
L

)
и элементы x0,

y0 ∈ C.
Итерационный шаг. Вычисляем{

xn+1 = PC (xn − λAyn) ,
yn+1 = 2xn+1 − xn.

Алгоритм 3. Алгоритм золотого сечения [6].
Инициализация. Задаем параметр λ ∈

(
0, Φ

2L

]
и элементы x0, y1 ∈ C,

где Φ = 1+
√

5
2 .

Итерационный шаг (n ≥ 1). Вычисляем{
xn = Φ−1

Φ yn + 1
Φxn−1,

yn+1 = PC (xn − λAyn) .
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