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В проектах беспилотных наземных движущихся устройств разработчики 

сталкиваются с задачей определения расстояния до ближайшего препятствия в различных 

направлениях [1]. Для решения этой задачи в малогабаритных проектах используют 

ультразвуковой модуль (УЗ-модуль) и сервопривод, а для управления ими используют 

микроконтроллер [2]. Упрощенная блок схема таких систем представлена на Рис. 1. 

Управление периферийными устройствами осуществляется через систему 

прерываний микроконтроллера. В задачи микроконтроллера входит соблюдение протокола 

взаимодействия согласно спецификациям устройств [3][4], считывание информации с 

периферийных устройств, обработка полученной информации и принятие решения, 

основываясь на полученной информации. Поскольку соблюдение протокола 

взаимодействия согласно спецификации и считывание информации – необходимые 

рутинные операции, для выполнения которых не требуется реализация сложных 

алгоритмов, то целесообразно освободить микроконтроллер от нужды выполнять эти 

действия. Сэкономленное время микроконтроллер сможет потратить на более глубокий 

анализ полученных данных. 

В данной работе представлен способ создания модуля аппаратного ускорения для 

устройств, использующих ультразвуковой модуль, для измерения расстояния до 

препятствий, и сервопривод, для управления позицией ультразвукового модуля. 

Описываются его преимущества и недостатки. 
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Рис. 1. Общая архитектура 
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