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УДК 512. 542

АЛЬ-ДАБАБСЕХ  АВНИ ФАЙЕЗ (Иордания)

О ПОДФОРМАЦИИ ФРАТТИНЫ ФОРМАЦИЙ 
КОНЕЧНЫХ n-АРНЫХ ГРУПП

It is proved that if F is a formation of finite n-ary groups and Ge F then G/soc(G) belorgs to 
every maximal subfonnation of F where soc(G) is the soc(G) congruence on G (i. e. soc(G) is the 
prodcut of all minimal congruence of G).

Все рассматриваемые нами м-арные группы предполагаются конечными. 
Используется терминология, принятая в [1].

Напомним, что класс м-арных групп J  называется формацией [2], если 
выполняются следующие условия:

1) для любой м-арной группы G g J  и для любой конгруэнции Jt на G 
фактор-группа G/kg J,

2) из H l fKxG .7. H I k 2G ,7всегда следует H lK x n K 2G J.
В дальнейшем т обозначает некоторый подсистемный функтор на классе 

конечных м-арных групп (см. [3], с. 34). Формация м-арных групп J  называ­
ется т-замкнутой, если т(G )c J  для любой м-арной группы Gg J  Пересече­
ние всех тех т-замкнутых формаций м-арных групп, которые содержат дан­
ную совокупность м-арных групп SC обозначается через xform УС. Такая фор­
мация называется т-замкнутой формацией, порожденной SC

Пусть Жи J  -  т-замкнутые формации м-арных групп, где Ж ęz.7. Тогда Ж 
называют максимальной т-замкнутой подформацией в J. если Ж a  J  и не 
существует такой т-замкнутой формации с. что Ж a  S1 cz J. Пересечение 
всех максимальных т-замкнутых подформаций формации J  обозначается 
через ФД 7). и такая формация называется т-подформацией Фраттины фор­
мации .'/(чм ./)=;/. если в .7 нет максимальных т-замкнутых подформаций).

Целью данной статьи является изучение т-подформаций Фраттины фор­
маций м-арных групп.

Напомним, что символом soc(G) обозначается произведение всех мини­
мальных конгруэнций м-арной группы G[2],

Теорема 1. Пусть G -  неединичная м-арная группа, принадлежащая т- 
замкнутой формации .7. Тогда

G/soc(G) G Ф*
Следствие 1 (Ковач и Ньюмен [4]). Монолит конечной монолитической 

группы является вербальной подгруппой.
Следствие 2 (Херцфелд [5]). Пусть группа G принадлежит формации 

групп .7. Тогда G Isoe(G) принадлежит каждой максимальной подформации
из .7.

Следствие 3 (Скиба [6]). Пусть G -  неединичная группа, принадлежащая 
т-замкнутой формации групп .7. Тогда G/soc(G) G Ф*

86

This document has been 
edited with Infix PDF Editor 
- free for non-commercial use.

To remove this notice, visit: 
www.iceni.com/unlock.htm

http://www.iceni.com/unlock.htm
http://www.iceni.com/unlock.htm


Следствие 4. Пусть /г-арная группа G является прямым произведением 
некоторого числа простых n-арных групп. Тогда Ф(1огт G) = (1) -  класс од­
ноэлементных /г-арных групп.

Дадим теперь общую характеристику для т-подформаций Фраттини.
Пусть .9 -  т-замкнутая формация /г-арных групп, Ge J  Будем говорить, 

следуя [3], что G является т-необразующей для J  и-арной группой, если все­
гда из J  = xform (J ' u  {G}) следует, что ./ = Tfornr6T

Теорема 2. Пусть ЭФ (1) -  непустая т-замкнутая формация /г-арных 
групп. Тогда Ot (У) состоит из всех т-необразующих для J /г-арных групп.

( ледствие 5 (Скиба [3], Херцфелд [5]). Пусть J -  формация групп. Тогда 
ее подформация Фраттини <P(J) состоит из всех необразующих для J r p y n n .

Следствие б (Скиба [3]). Пусть J -  т-замкнутая формация. Тогда Ot (J )  
состоит из всех т-необразующих для //групп.

Теорема 3. Пусть ЭФ (1) -  непустая т-замкнутая формация /г-арных 
групп. Тогда если 9)п -  т-замкнутая подформация формации J , то Ot 
S fIMJ).

С.ледствие 7 (Скиба [3]). Пусть Jф  (1) -  т-замкнутая формация. Тогда 
если 9)п- т-замкнутая подформация формации J  то Ot ( Ot (J).

Отметим, что при доказательстве теорем 2, 3 мы использовали тот 
установленный нами факт, что решетка всех т-замкнутых формациях п­
арных групп модулярна.
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УДК 591.8

В.М. КОТОВ

ОДНА ЗАДАЧА ТЕОРИИ РАСПИСАНИЙ
We consider the parallel machine scheduling problem with release and delivery time. For this 

problem we present a greedy algorithm which complexity is 0 ( n-log2n) and worst-case perfonn- 
ance is 2.

Пусть имеется rn одинаковых станков, на которых необходимо обрабо­
тать п деталей. Для каждой детали i (/=1,..., п) определены три параметра: 

r(i) -  время задержки,
/?(/') -  время обработки детали на станке,
(Vj) -  время доставки детали на склад после обработки.
Здесь /•(/') означает самый ранний момент времени, когда может быть на­

чата обработка детали i на о/анке. При этом станок не может обрабатывать 
несколько деталей одновременно. Задача состоит в определении такой по­
следовательности обработки, при которой все детали окажутся на складе 
через минимальное время.
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