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ЗАДАЧА  ОПТИМАЛЬНОГО  УПРАВЛЕНИЯ  СИСТЕМОЙ 
С  ЗАПАЗДЫВАНИЕМ  И  СПЕЦИАЛЬНЫМ  МИНИМАКСНЫМ 

КРИТЕРИЕМ  КАЧЕСТВА 

В. П. Короб 

На траекториях системы 
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минимизируется функционал 
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где QRQqRuRx mrn ,,, ∈∈∈∈ � компакт, ,110 tt k =τ<<τ< …  ( ),u t t T∈  � 
кусочно-непрерывные r-мерные вектор-функции со значениями из за-
данного множества U: 
 ,,)( TtUtu ∈∈   

обозначим ,,1,)(),()( kizxtyhtx ii ==τ=−  
Подобные задачи, но либо для обыкновенных систем, либо с дру-

гим видом критерия качества, рассматривались в [1�3] и для них дока-
заны условия оптимальности первого порядка и условия второго поряд-
ка особых управлений. Задача (1)�(4) до сих пор не исследовалась. В 
данной работе для этой задачи получены необходимые условия 
оптимальности первого порядка в виде принципа максимина и 
необходимые условия оптимальности особых управлений на языке 
матричных функций. 

Обозначим 
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Теорема 1. Для оптимальности допустимого управления ,),( Tttu ∈  
необходимо чтобы выполнялось условие максимина 
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где ( , ),t q t Tψ ∈  � решение системы 
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с начальным условием 
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и условиями скачков 
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Пусть ( ) ,u t U t T∈ ∈  � особое управление т. е. 
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Тогда справедливо утверждение: 
Теорема 2. Для оптимальности особого управления ,,)( TtUtu ∈∈  

необходимо, чтобы вдоль него и соответствующих решений )(tx  систе-
мы (1), (2) и ),( qtψ  системы (4)�(6) выполнялось условие 
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),,( qtΨ  � решение матричного уравнения 
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с начальным условием 
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),t(F τ � решение системы 
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МАКСИМУМА  ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫХ  СУММ  M-ЗАВИСИМЫХ 
CЛУЧАЙНЫХ  ВЕЛИЧИН  ОТ  ПРЕДЕЛЬНОГО  РАСПРЕДЕЛЕНИЯ 

Я. Б. Кошкин 

Пусть ,..., 21 XX  стационарная в узком смысле последовательность 
m-зависимых случайных величин с 01 =EX . Положим  
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